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Meeting	
  Minutes	
  

	
  

Video	
  processing	
  updates	
  –	
  need	
  to	
  get	
  just	
  one	
  contour,	
  not	
  a	
  bunch	
  of	
  contours.	
  Could	
  do	
  
this	
  by	
  speed,	
  minimum	
  box	
  size.	
  Issue	
  is	
  detecting	
  the	
  car-­‐big	
  issue.	
  

Cloning	
  SD	
  cards	
  work,	
  so	
  we	
  have	
  multiple	
  Pi	
  boards.	
  Demo	
  discussion-­‐	
  live	
  demo	
  on	
  the	
  
day	
  of	
  tracking	
  people	
  into	
  and	
  out	
  of	
  Stinson	
  Remick,	
  as	
  well	
  as	
  a	
  video	
  of	
  live	
  working	
  in	
  a	
  
parking	
  garage,	
  one	
  at	
  the	
  booth	
  and	
  3	
  at	
  the	
  doors.	
  We	
  can	
  probably	
  get	
  2	
  more	
  Pi’s	
  
working.	
  

Servo	
  blaster	
  Jack	
  is	
  looking	
  into	
  this,	
  program	
  and	
  board	
  tolerances	
  look	
  good	
  

Web	
  server	
  info	
  –	
  node.js	
  and	
  mongo.db	
  are	
  installed.	
  Demonstration	
  Day	
  need	
  a	
  poster	
  
presentation,	
  session	
  is	
  1-­‐5,	
  faculty	
  wanders	
  around	
  with	
  evaluation	
  sheets,	
  evaluate	
  each	
  
group.	
  Engineering	
  graphics	
  can	
  make	
  us	
  a	
  board	
  for	
  poster	
  presentation.	
  

	
  


